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zamocowania „na ob s mocniejszej (usztywniaj
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Rys. 1. Wydzielona
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Mathematica® [12] program obliczeniowy 
- -(2)

utwierdzenia wg wzoru (2) od k = 0 dla nej swobodnie podpartej do k = 1
dla kra io
osi xs ls/bs

k. Na podstawie analizy 
nej do przedstawionej w pracy [1]), n-

ników k ls/bs £ 8
parametrów: 0 £ m £ 1 oraz 0 £ k £ 1 aktyce io = 10

k wyznaczono dla 
E = 205 GPa oraz n = 0,3. W tabeli 1

numeru krzywej na poszczególnych wykresach (rys. 2–7) do e oraz 
k wg wzorów (1, 2).

Tabela 1. numeru krzywej na rys. 2–7 do e oraz k .

Nr krzywej 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
e 0 0,15 0,3 0,6 1 2 3 5 10 20 104

k 0 0,07 0,13 0,231 0,33 0,5 0,6 0,714 0,83 0,909 1

3. k

Na rys. 2 do rys. k dla wybranych (poprzecznych 
ls/bs oraz k

Rys. 2. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (a s = 2) i liniowego w kierunku 
m = 1 ls/bs oraz k wg tab. 1.
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Rys. 3. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (as = 104) i liniowego w kierunku 
m = 0, ls/bs oraz k wg tab. 1.

Rys. 4. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (a s = 1) i liniowego w kierunku 
m = 0, ls/bs oraz k wg tab. 1

Rys. 5. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (a s = -1) i nieliniowego w kierunku 
m = 0, ls/bs oraz k wg tab. 1
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Rys. 3. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (as = 104) i liniowego w kierunku 
m = 0, ls/bs oraz k wg tab. 1.

Rys. 4. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (a s = 1) i liniowego w kierunku 
m = 0, ls/bs oraz k wg tab. 1

Rys. 5. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (a s = -1) i nieliniowego w kierunku 
m = 0, ls/bs oraz k wg tab. 1

Rys. 6. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (as = 3) i nieliniowego w kierunku 
m = 1 ls/bs oraz k wg tab. 1

Rys. 7. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (a s = 104) i nieliniowego w kierunku 
m = 0, ls/bs oraz k wg tab. 1

Rys. 8. k dla liniowego m
w kierunku poprzecznym) w funkcji ls/bs.
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Na rys. k e = 2, k = 0,5)
m = 1)

as = -1, 0, 2, 3, 104).
Na rys. 9 k e = 0,6, k = 0,231)

as = 2)
0;m = 0,25; 0,5;

0,75; 1.

Rys. 9. k dla liniowego w kierunku poprzecznym (as = 2) i liniowego w kierunku 
m = 0; 0,25; 0,5; 0,75; 1 ls/bs.

4. Podsumowanie

w postaci szeregu wielomianowo – sinusowego 
(4 oraz 

postaci wyboczenia przy 

prowadzi do 

k wg wzoru (2) oraz parametru 
m wg (7 krytyczne o-

k
parametrówk ,a s, m oraz ls/bs uzy

ty (por. rys. 3 i 7).
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Local buckling of cantilever wall of thin-walled member 
with longitudinal and transverse stress variation
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Abstract: The paper presents results of the investigation into the stability of elasti-
cally restrained cantilever walls (plates) with longitudinal and transverse stress variation.
A linear distribution of stresses in the direction of the wall (plate) width and the linear or 
nonlinear (in accordance with parabola 20) distribution of stresses along the wall length 
were assumed. Plots of plate buckling coefficients (k) for variously supported and variously 
loaded cantilever plates, which are not found in the literature, were determined.

Keywords: thin-walled bars, open cross-section, cantilever walls, elastically re-
strained, longitudinal and transverse stress variation.
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